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УВАГА: Перед використанням апарату, прочитайте попередньо ВСЮ інструкцію для ознайомлення із властивостями 
пристрою. Неправильне використання може призвести до пошкодження апарату, майна та серйозних травма. 

 

 
Застереження  

 
• Завжди дотримуйтесь безпечної дистанції у всіх 
напрямках навколо моделі щоб уникнути зіткнень і  
травм. Ця модель контролюється радіосигналом, по 
якому можуть бути перешкоди від інших джерел. 
Перешкоди можуть викликати тимчасову втрату 
управління. 
• Завжди використовуйте модель на відкритому просторі 
далеко від повно-габаритних автомобілів, дорожнього 
руху та людей. 
• Завжди уважно дотримуйтесь інструкцій і попереджень 
до цього і супроводжуваного з ним устаткування. 
(зарядних пристроїв, акумуляторів, ін.) 
• Завжди тримайте всі хім. препарати, дрібні деталі та 
все електроустаткування в недоступному для дітей місці. 
• Уникайте попадання води на будь яке обладнання 
цього продукту. Волога може пошкодити електроніку. 
• Ніколи не ставте будь-які частини моделі в рот, так як 
це може призвести до травм або навіть смерті.. 

• Ніколи не керуйте моделлю пультом управління з 
низьким зарядом батарейок. 
• Завжди тримайте літальний апарат в полі зору і під 
контролем. 
• Завжди повертайте ручку газу в нижнє положення при 
зіткненні пропелерів з перешкодою. 
• Використовуйте повністю заряджений акумулятор. 
• Завжди тримайте пульт управління включеним, поки 
включений літальний апарат. 
• Завжди виймайте батарейки при розбиранні. 
• Завжди тримайте рухомі частини пристрою чистими. 
• Завжди тримайте частини пристрою сухими. 
• Завжди дайте пристрою охолонути після використання, 
перед тим як його торкатися. 
• Завжди виймайте акумулятор після використання. 
• Ніколи не використовуйте літальний пристрій з 
пошкодженими проводами. 
• Ніколи не торкайтеся рухомих частин. 

 
Вікові рекомендації: не для дітей молодше 14 років. Це не іграшка. 
 
 
 



 

Дякуємо за покупку захоплюючого , супер-малого nano QX . Незважаючи на його крихітний розмір , він сповнений 
передових властивостей, що може виглядати контрастно з його мініатюрним виглядом. Маючи всього лише 18 г. , nano QX 
завантажений новітньої SAFE ™ ( Sensor Assisted Flight Envelope ) технологією , яка пропонує вражаючі льотні 
характеристики в режимі Маневреності для вищого пілотажу і режим Стабільність з самовирівнюванням . У режимі 
Стабільності вам потрібно контролювати тільки газ , квадрокоптер повернеться до зависання самостійно. У режимі 
Стабільності кут крену також обмежений. У режимі Маневреності , nano здатний перевертатися, перекручуватися й інше, 
кут крену при цьому необмежений. Вбудований захист охороняє пропелери від зіткнень , тому ви можете продовжувати 
літати якщо навіть зіткнетеся зі стіною. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Особливості Blade nano QX  RTF 

Корпус літального апарату – Blade  nano QX В комплекті   
Мотор – 6mm колекторний В комплекті   
Бортова електроніка – 4-в-1 mixer/ESCs/Gyro В комплекті   
Акумулятор – 150mAh 1S 3.7V 25C Li-Po В комплекті   
Зарядний пристрій – 1S USB Li-Po Charger, 350 mAh В комплекті   
Пульт управління – MLP4DSM В комплекті   

 



 

Приготування до першого польоту 
 

• Витягніть і огляньте вміст 
• Почніть зарядку літального акумулятора  
• Після повної зарядки акумулятора, вставте його в 
квадрокоптер 
• Біндуйте Ваш пульт управління 
• Ознайомтеся з керуванням 
• Знайдіть відповідну територію для літання 

Контрольний список перед польотом  
 

❏ Завжди спочатку включайте пульт управління (ПУ) 
❏ Підключіть літальний акумулятор до проводу блоку управління 
4-в-1 
❏ Дозвольте блоку управління ініціалізуватися  
❏ Здійсніть політ моделі 
❏ Приземліть модель 
❏ Від’єднайте літальний акумулятор від блоку управління 4-в-1 
❏ Завжди відключайте ПУ в останню чергу  

Відключення при низькому заряді літального акумулятора (LVC) 
 
Якщо акумулятор Li -Po розряджається нижче 3V , він може бути пошкодженим і більше не заряджатися. Тому блок 
управління  нано QX 4-в-1 захищає літальний акумулятор від пере-розрядки, використовуючи систему відключення при 
низькому вольтажі (Low Voltage Cutoff - LVC). До того, як заряд акумулятора впаде занадто низько, система LVC 
активується. Потужність моторів при цьому зменшується і світо-діод на контрольній панелі 4-в-1 блимає, вказуючи на 
зарезервовану деяку потужність акумулятора для управління польотом і безпечного приземлення. 
Коли потужність моторів зменшується, негайно приземліть модель і перезарядіть акумулятор. 
По завершенню використання, від'єднайте і вийміть акумулятор Li -Po з квадрокоптера для запобігання його розрядки. Під 
час зберігання переконайтесь, що заряд акумулятора не падає нижче 3 В. 
Зауваження: повторний політ після активованого LVC пошкоджує акумулятор. 
 

Установка батарейок в пульт управління (RTF) 
Вставте 4 AA батарейки в пульт управління (ПУ), дотримуючись полярності. Замініть батарейки якщо лампочка LED на ПУ 
блимає і він пищить. 
Зарядка акумулятора  
 
Ваш літальний апарат йде в комплекті із зарядним пристроєм 1S 3.7V DC 
Li-Po для акумулятора 1S 3.7V 150mAh 25C Li-Po. 
 
 
ЗАУВАЖЕННЯ: Заряджайте тільки не ушкоджені і прохолодні на дотик акумулятори. Огляньте акумулятор, щоб переконатись   
що він не пошкоджений, як то роздутий, вигнутий, зламаний або проколотий.  
 



 

1. Вставте зарядний пристрій в USB-порт. Зарядний пристрій використовує тільки напругу від USB порту, і не буде з’єднуватись з 
комп'ютером. 
2. Вставте акумулятор в гніздо зарядного пристрою і притисніть. Акумулятор сконструйований таким чином, щоб його можна було 
вставити в гніздо зарядного пристрою тільки однією стороною для унеможливлення під’єднання із зворотною полярністю. 
3. Завжди від'єднуйте акумулятор одразу ж після закінчення зарядки. 

УВАГА: Використовуйте тільки зарядні пристрої, спеціально призначені для зарядки Li-Po акумуляторів . 
Недотримання цієї умови може призвести до займання і травм. 
УВАГА: Ніколи не перевищуйте рекомендований рівень заряду 

 
LED Індикація  
Якщо Ви правильно підключили акумулятор, лампочка LED на зарядному пристрої загориться червоним кольором, вказуючи що 
зарядка почалася. Зарядка повністю розрядженою  (не пере-розрядженого) 150mAh акумулятора займає приблизно 30-40 
хвилин. Коли зарядка закінчитися, світло згасне. 
ЗАРЯЖАЕТЬСЯ (горить червоний) 
МАКСИМАЛЬНА ЗАРЯДКА (виключено) 
 

УВАГА: Як тільки зарядка завершена, негайно від’єднайте акумулятор.  
Ніколи не залишайте акумулятор під’єднаним до зарядного пристрою. 

 

Установка Акумулятора Моделі 
  
1 . Встановіть ручку та тример газу в нижні положення. 
2 . Увімкніть пульт управління. 
3 . Переверніть модель і вставте акумулятор у відсік під 
блоком управління (БУ) 4-в-1. Етикетка акумулятора при 
цьому повинна бути направлена вгору. 
4 . Підключіть провід акумулятора до блоку управління  
4-в-1, зіставляючи червону мітку на акумуляторі з червоною міткою на конекторі БУ. 
5 . Поставте нано QX на плоску поверхню і зачекайте поки світо-діод на БУ 4 -в -1 не загориться блакитним кольором 
(Не буде блимати) 

УВАГА: Завжди від'єднуйте Li-Po акумулятор від квадрокоптера коли він не літає. Акумулятор, розряджений до 
вольтажу нижче допустимого може зіпсуватися, що призведе до втрати продуктивності та потенційної небезпеки 
займання при зарядці.



 

RTF 
 

MLP4DSM Процедура біндингу 
 

1. Від'єднайте акумулятор від квадрокоптера. 

2. Відцентруйте всі тримери на пульті управління. 

3. Вимкніть пульт управління і пересуньте ручку газу в нижнє положення / off. 

4. Підключіть акумулятор до квадрокоптера. Лампочка LED на блоці управління під час ініціалізації буде 
блимати червоним кольором , потім, коли апарат готовий до Біндінгу , блимати блакитним.  

5. Коли блакитний колір моргає, натисніть і утримуйте ліву ручку на ПУ і ввімкніть його живлення                            
(Ви почуєте "клац"). 

6. Відпустіть лівий ричаг. Пульт управління запищить і індикатор включення буде блимати. 

7.  Квадрокоптер буде забіндований, коли світо-діод на блоці управління 4-в-1 горить блакитним (не блимає). 

8. Від'єднайте акумулятор моделі і вимкніть пульт управління. 

Якщо Ви зіткнулися з труднощами при експлуатації апарату, виконайте інструкцію з Біндінгу і зверніться до 
керівництва з усунення неполадок.  

 

™  Технологія  
 

Революційна SAFE™ (Sensor Assisted Flight Envelope) технологія використовує інноваційну комбінацію мульти-осьових 
сенсорів та програмного забезпечення, що дозволяє моделі ‘знати’ своє положення відносно горизонту. Ця особливість 
дозволяє створити набір команд управління польотом, які апарат використовує для утримання безпечного діапазону 
нахилу кутів тангажу та елерону і таким чином ви зможете літати більш безпечно. Дана система захисту пропонує 
пілоту декілька режимів управління, які він може вибирати відповідно до своїх вмінь і навичок. 
SAFE технологія дозволяє: 
• Набір команд захисту польоту, які ви можете активувати, повернувши ручку перемикача. 
• Декілька режимів, за допомогою яких ви можете адаптувати SAFE технологію до вашого рівня навичок. 
І що найкраще, SAFE технологія не потребує особливих знань і вмінь для її використання і насолоди від польоту. Кожен апарат з 
встановленою SAFE технологією готовий до використання. 
FlySAFERC.com 
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Пульт Управління  
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При натисканні кнопок тримерів, пульт кожного разу створює сигнал, який збільшується або зменшується в 
залежності від напрямку натискання. Середнє або нейтральне положення буде чутне як середній тон в діапазоні 
утворюваних звуків. Кінець діапазону озвучується серією звукових сигналів.  
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/ інд. режиму  
польоту  
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/ інд. режиму  
польоту 
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RTF 
 

Вибір режиму польоту і двійних оборотів – RTF 
 
Модель nano QX RTF постачається  в комплекті з пультом управління Blade 
MLP4DSM. Функції вибору режимів польоту цього пульту дозволяють 
пілоту переключатися між режимами Стабільності і  Маневреності. 

• При включенні, пульт управління автоматично приймає режим 
Стабільності і подвійні обороти. 

• Переключайте режим польоту натисканням і відпусканням лівої ручки 
пульту управління поки він включається. Змінюйте обороти натисканням і 
відпусканням правої ручки управління. 

• В режимі низьких оборотів, управління не може досягнути своїх  
 максимальних значень. Цьому режиму переважно надають перевагу  
пілоти, які хочуть плавного / простого управління під час першого використання. 

• В режимі високих оборотів управління може досягати своїх максимальних значень. Цьому режиму, як правило, надають 
перевагу досвідчені пілоти, які готові до швидкого пілотування і фігур вищого пілотажу. 

• Режим Стабільності відображається на квадрокоптері блакитним кольором. При польоті в режимі Стабільності, nano QX 
обмежує кут крену і при відпусканні ручки тангажа / елерона, повертає апарат в нейтральне положення.  

• Режим Маневреності ідентифікується на квадрокоптері червоним кольором, який світиться. При польоті в цьому 
режимі якщо відпустити ручки управління на ПУ, модель не повертається в нейтральне положення. 
 

LED коди індикаторів 
 

Обладнання  колір LED 
 

  стан LED     операція 

Квадрокоптер  
Блакитний 

швидко моргає  Режим біндування  
повільно моргає Немає зв’язку з ПУ  
світить  Режим Стабільності 

Червоний  моргає Низький заряд акумулятора 
світить Режим Маневреності  

Пульт управління RTF Червоний моргає Низькі обороти 
світить Високі обороти 



 

 
Основні органи управління 
 
  
Якщо ви не знайомі з управлінням nano QX, ознайомтесь з ними перед тим як приступити до пілотування. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
Функції блоку управління 4-в-1 (БУ) 
 

Унікальний легкий керуючий модуль, встановлений на nano QX - це комбінація основної моторної електроніки контролю швидкостей 
(ESCs), мікшерів, модуля SAFE sensor, та DSM2/DSMX приймача. Модуль 4-в-1 також укомплектований блакитним і червоним LED 
індикаторами стану.  
• Перед кожним польотом ЗАВЖДИ перш як під'єднати акумулятор до модуля 4-в-1, спочатку включайте пульт управління. Після 

кожного польоту від'єднайте акумулятор від модуля 4-в-1 перед тим як відключити пульт управління. 
Під’єднання акумулятора перед включенням пульту управління може запустити процедуру Біндінгу. Для більш детальної інформації 
дивіться розділ Біндінгу цієї інструкції. 

• Блок управління 4-в-1 підключає мотори, коли ручка газу в нижньому положенні і тример газу посередині або в 
положенні нижче середнього (середнє положення сигналізується довшим ніж зазвичай звуковим сигналом). Якщо це 
перший політ або тест після ремонту, також відцентруйте тримери рискання / руля, елерона і тангажа. 

• При включеному пульті управління і лампочкою LED пульта, що горить червоним кольором, можна безпечно підключати 
літальний акумулятор до блоку управління 4 -в- 1 . 

• Підключіть акумулятор до блоку управління 4 -в- 1 . 
• Після того , як акумулятор під'єднаний, поставте nQX на рівну горизонтальну поверхню. Лампочка LED блоку 4 -в- 1 

повинна світити БЛАКИТНИМ кольором кілька секунд. 
НЕ рухайте, не качайте і не переміщуйте квадрокоптер після під'єднання літального акумулятора. Переміщення може 
зупинити ініціалізацію блоку. Якщо квадрокоптер переміщувався до того як на блоці управління 4-в-1 LED індикатор 
загорівся блакитним кольором, від'єднайте і знову підключіть літальний акумулятор до БУ 4-в-1. 

• Коли лампочка LED БУ 4-в-1 світить блакитним, блок управління ініціалізований і готовий до польоту. 
• Якщо в процесі ініціалізації Ви встановили ручку і тример газу в правильне положення, ESC (блок управління швидкістю) 

і мотори будуть заживлені. Будьте обережні, так як пропелери тепер відповідатимуть на команди ручки газу. 
 



 

Політ на nano QX 
 
 
• Переконавшись, що пропелери роторів обертаються в правильному напрямку, перевірте для себе чутливість 
управління моторами. 
• Поверніть ручку газу в нижнє положення потужності, де квадрокоптер стає "легким " на своїх полозах. 
• Поверніть ручку руля злегка вправо. Ніс квад-коптера повинен почати повертатися вправо (по год. стрілкою). 
• Поверніть ручку руля злегка вліво. Ніс квад-коптера повинен почати повертатися вліво. Якщо ніс 
повертається вправо, зверніться до керівництва по усуненню несправностей. 
• Перемістіть ручку тангажа вперед. Дві ЗАДНІХ полози повинні відірватися від землі. 
• Перемістіть ручку тангажа вниз. Дві ПЕРЕДНІХ полози повинні відірватися від землі. 
• Поверніть важіль елерона вправо. Дві ЛІВИХ полози повинні відірватися від землі. 
• Поверніть важіль елерона вліво. Дві ПРАВИХ полози повинні відірватися від землі. 
• Якщо ротори правильно відповідають на управління, Ваш nano QX готовий до першого польоту ! 

 

Перший Політ 
• Збільшіть газ щоб модель піднялася і зависла на висоті приблизно 60 см. над землею і зосередьтеся на балансуванні 

ручки газу так, щоб nano QX стабільно тримався на заданій висоті. У деяких випадках Вам може знадобиться зробити 
кілька " стрибків " на висоту кількох сантиметрів, поки Ви не освоїте управління і відрегулюєте налаштування, 
необхідні для стабільного зависання . 
Nano QX потребує мінімального коригування газу для утримання висоти зависання. Пам'ятайте, що ці коригування 
газу потрібно робити якомога меншими. Значні корекції можуть призвести до втрати контролю і падіння. 

• Поки управляєтесь із зависання на низькій висоті, перевірте чи потрібен який-небудь тримінг для утримання nano QX 
від постійного дрейфу в будь-яку сторону. Якщо Ви виявили, що він постійно дрейфує без прямого на те управління, 
приземліть модель перед регулюванням тримінгу. 

- Якщо ніс nano QX повертається вліво або вправо , налаштуйте тример руля. 
- Якщо nano QX постійно дрейфує вперед або назад , налаштуйте тример тангажа. 
- Якщо nano QX постійно дрейфує вліво або вправо , налаштуйте тример елерона . 
Продовжуйте робити незначний тримінг , поки модель не зависне на невеликій висоті з дуже малим дрейфом. 
• Коли Ваш nano QX належним чином відрегульований і стабільно утримує зависання, пробуйте використання рискання, 

тангажf і елерона. 
• Не бійтеся швидко відключити nano QX, якщо наближаєтеся до стін або інших перешкод, щоб запобігти зіткненню 

пропелерів. 



 

 В розібраному вигляді  
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Керівництво з усунення несправностей 

 

Проблема  Можлива причина  Рішення   

Реакція Nano QX на команди 
нестабільна або вимагає 
додаткового тримінгу для 
нейтралізації руху. 

Модель не ініціалізована на рівній 
поверхні. 

Від’єднайте акумулятор, відцентруйте 
тримери і ре-ініціалізуйте квад-коптер 

Неправильно вставлений 
акумулятор у відсік  

Відрегулюйте полож. акумул, щоб квад-
тер був збалансований в центрі корпусу. 

Nano QX  
не реагує на газ. 

Газ занадто високо і/або тример 
газу занадто високо 

Перевстановіть ручку і тример газу на 
мінімальні значення  

nano QX переміщався під час ініціалізації  Від’єднайте акумулятор і ре-ініціалізуйте 
nano QX не переміщуючи квад-коптер. 

Реверсний канал газу 
Від’єднайте. акумулятор, поміняйте канал 
газу на пульті управління,  під’єднайте 
акумулятор 

Nano QX не працює і пахне 
горілим після під’єднання 
акумулятора 

Акумулятор під’єднаний з неправильною 
полярністю 

Замініть плату БУ 4-в-1. Підєднайте 
акумулятор з правильною полярністю 

Nano QX зменшив час 
польоту або малопотужній  

Низький заряд акумулятора Повністю перезарядіть акумулятор 

Неправильна напруга зарядного 
пристрою акумулятора 

Використовуйте інше USB джерело 
живлення для зарядного пристрою 

Пошкоджений акумулятор  Замініть акумулятор і слідуйте 
інструкціям до нього  

Занадто холодні умови польоту Перед використанням переконайтесь що 
акумулятор теплий (кімнатної темп.) 



 

 
 

Проблема  Можлива причина  Рішення   

LED на ресивері швидко моргає 
і квад-тер не відповідає на 
пульт управління  
(під час біндінгу) 

Пульт управління занадто близько до 
моделі під час виконання біндінгу  

Виключіть ПУ. Перемістіть ПУ на більшу 
відстань. Від’єднайте і знову під’єднайте 
акумулятор до моделі. Слідуйте 
інструкціям біндінгу 

Перемикач Біндінгу або кнопка не 
утримувались під час включення ПУ  

Виключіть ПУ і повторіть процедуру 
біндінгу  

Модель або ПУ занадто близько до 
великого металевого об’єкту, 
безпровідного джерела або іншого ПУ 

Перемістіть модель та ПУ в інше місце і 
попробуйте бідувати знову 

LED на ресивері швидко 
моргає і квад-тер не 
відповідає на пульт управління 
(після біндінгу) 

Менше 5-секунд між включенням 
спочатку ПУ і під’єднанням до 
nano QX літального акумулятора  

Залиште ПУ включеним. Від’єднайте і 
знову під’єднайте літальний  акумулятор 
до nano QX 

Nano QX біндований до іншої моделі 
пам’яті (тільки для ПУ ModelMatch™) 

Виберіть правильну модель пам’яті на 
ПУ. Від’єднайте і знову під’єднайте 
акумулятор до моделі nano QX 

Занадто низький заряд літального 
акумулятора або батарейок ПУ 

Поміняйте або перезарядіть батареї 

Модель або ПУ занадто близько до 
великого металевого об’єкту, без- 
провідного джерела або іншого ПУ 

Перемістить модель і ПУ в інше місце і 
спробуйте під’єднатися знову. 

Модель падає одразу ж 
після злету  

Пропелери в неправильному місці або 
неправильний режим польоту  

Зробіть необхідні настройки 
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